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研究概要

ダイナミクスをデザインするための基盤となる「数理モデリング」と「システム制御理論」
の研究を実施するとともに，その成果を先端科学分野や産業界へ展開しています．ま
た，このような研究を通して，新しい未来を拓くようなシステムの創成を目指しています．

電力需要の制御 リニア信号機による
交通流制御

生物模倣ロボット

ディーゼルエンジンの
モデル化と制御
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