
2020年10月20日更新

部屋番号 発表番号 発表受付番号 発表題目 発表者

101C1 siceq20-st101 　発表キャンセル

101C2 siceq20-st104 　発表キャンセル

102C1 siceq20-st105 　無限周波数モードを考慮したディスクリプタシステムの擬似ワイヤストラス形式に関する数値計算法 外村 駿哉（九州工業大学）

102C2 siceq20-st110 　原子力施設廃止措置に向けた耐放射線カメラを用いた水中ロボットの半自律移動制御　　 永江 快成（佐賀大学）

102C3 siceq20-st103 　床反力センシング型立ち上がり補助機構の研究　－マジックハンド型リンク機構を用いた小型化案の検討－　　 青野 将大（大分大学）

103C1 siceq20-st102 　吊り上げ式歩行訓練装置の吊り上げ機構部の改良に関する提案と検討　　 宮崎 隆誠（大分大学）

103C2 siceq20-st107 　スマートエアリアルハンドのためのパラレルワイヤ機構の作成　　 山口 雄大（佐賀大学）

103C3 siceq20-st109 　深層学習を用いた人検出による人間追従ロボット車の開発　　 中川 裕貴（佐賀大学）

104C1 siceq20-st108 　Webカメラを用いたマーカー判別による移動ロボットの経路走行制御　　 古賀 翔也（佐賀大学）

104C2 siceq20-st111 　ディスプレイ付き歩行車を用いた歩行リハビリテーション支援装置の検討　-使用条件の緩和と曲線歩行対応に関する検討-　　 井上 翔太（大分大学）
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